
1. Машина для перенесення в пташнику інкубованих яєць (2), які містяться в лотках (3), із 

цих лотків (3) на підлогу (1) вказаного пташника, при цьому машина містить: 

раму (5), яка спирається на транспортну систему (6) для переміщення по підлозі (1) 

пташника; 

систему (8) введення і виведення для вставки лотків (3), заповнених інкубованими яйцями 

(2), в машину для перенесення і видалення спорожнених лотків (3) з неї; і 

систему (9) перенесення для перенесення яєць (2) із лотків (3), які вставлені в машину для 

перенесення, на підлогу (1) пташника; 

причому вказана система (9) перенесення містить набір елементів (28) захоплення яєць, 

встановлених на першому підрамнику (30), який встановлений щонайменше рухомим вгору і 

вниз на вказаній рамі (5) між верхньою позицією і нижньою позицією для вміщення 

інкубованих яєць (2) на підлогу (1) пташника за допомогою елементів (28) захоплення яєць, 

яка відрізняється тим, що 

вказаний перший підрамник (30) встановлений рухомим вгору і вниз на другому підрамнику 

(31), 

вказаний другий підрамник (31) встановлений рухомим назад і уперед на вказаній рамі (5) 

між першою позицією, в якій набір елементів (28) захоплення яєць розташований над 

заповненими лотками (3), які вставлені, і другою позицією, в якій набір елементів (28) для 

захоплення яєць розташований над підлогою (1) пташника і в якій перший підрамник (30) 

виконаний з можливістю переміщення вгору і вниз між вказаною верхньою і нижньою 

позиціями, і 

щонайменше одна напрямна (33, 34) забезпечена на вказаному другому підрамнику (31) для 

спрямування вказаного першого підрамника (30) вгору і вниз по вказаній щонайменше одній 

напрямній (33, 34). 

2. Машина для перенесення за п. 1, яка відрізняється тим, що щонайменше одна додаткова 

напрямна (41) забезпечена на вказаній рамі (5), причому додаткова напрямна у вказаній 

другій позиції вказаного другого підрамника (31) з'єднана зі вказаною її напрямною (33, 34) 

для додаткового спрямування вказаного першого підрамника (30) вгору і вниз у нижню 

позицію вказаного першого підрамника (30). 

3. Машина для перенесення за п. 2, яка відрізняється тим, що вказана щонайменше одна 

напрямна (33, 34) містить першу (33) і другу (34) напрямні, і вказана щонайменше одна 

додаткова напрямна (41) містить третю (41) і четверту (41) напрямні, при цьому вказана 

третя (41) напрямна у вказаній другій позиції вказаного другого підрамника (31) з'єднана із 

вказаною її першою напрямною (33), і вказана четверта напрямна (41) з'єднана із вказаною 

другою напрямною (34). 

4. Машина для перенесення за п. 3, яка відрізняється тим, що вказана третя (41) і четверта 

(41) напрямні розташовані на протилежних боках машини для перенесення. 

5. Машина для перенесення за п. 3 або 4, яка відрізняється тим, що вказана перша (33), 

друга (34), третя (41) і четверта (41) напрямні, кожна, містять рейку, що проходить 

вертикально. 

6. Машина для перенесення за будь-яким із пп. 1-5, яка відрізняється тим, що щонайменше 

одна напрямна (40) забезпечена на вказаній рамі (5) для спрямування вказаного другого 

підрамника (31) назад і уперед по вказаній щонайменше одній напрямній (40). 

7. Машина для перенесення за будь-яким із пп. 1-6, яка відрізняється тим, що вказана 

система (8) введення і виведення містить перший транспортний механізм (10), який 

виконаний з можливістю переміщення лотків (3), заповнених інкубованими яйцями, в 

першому напрямку (11) для вставки вказаних лотків (3) в машину для перенесення, і 

додатково виконаний з можливістю переміщення спорожнених лотків (3) також у вказаному 

першому напрямку (11) для видалення вказаних лотків (3) з першого транспортного 

механізму (10). 

8. Машина для перенесення за п. 7, яка відрізняється тим, що вказаний перший 



транспортний механізм (10) виконаний з можливістю позиціонування двох лотків (3), 

заповнених інкубованими яйцями, під вказаними елементами (28) захоплення яєць, і вказана 

система (9) перенесення виконана з можливістю послідовного спорожнення вказаних двох 

лотків (3) одночасно. 

9. Машина для перенесення за п. 7 або 8, яка відрізняється тим, що вказана система (8) 

введення і виведення містить другий транспортний механізм (13), що проходить під 

вказаним першим транспортним механізмом (10), і поворотну систему (15) для прийому 

спорожнених лотків (3), видалених з першого транспортного механізму (10), і для 

перенесення вказаних спорожнених лотків на другий транспортний механізм (13). 

10. Машина для перенесення за п. 9, яка відрізняється тим, що вказана поворотна система 

(15) виконана з можливістю прийому спорожнених лотків (3) один за одним і перенесення їх 

один за одним на другий транспортний механізм (13). 

11. Машина для перенесення за п. 10, яка відрізняється тим, що вказана поворотна система 

(15) містить третій транспортний механізм (15), який встановлений похилим чином між 

першою і другою позиціями нахилу на вказаній рамі (5), при цьому в першій позиції нахилу 

третій транспортний механізм (15) проходить протягом вказаного першого транспортного 

механізму (10) для прийому спорожнених лотків (3), і при цьому у другій позиції нахилу 

третій транспортний механізм (15) нахилений навскоси у напрямку до другого 

транспортного механізму (13) для перенесення спорожнених лотків (3), прийнятих третім 

транспортним механізмом (15), на другий транспортний механізм (13). 

12. Машина для перенесення за будь-яким із пп. 9-11, яка відрізняється тим, що вказаний 

другий транспортний механізм (13) виконаний з можливістю переміщення спорожнених 

лотків (3) у другому напрямку (19), який є протилежним вказаному першому напрямку (11), 

при цьому машина для перенесення має з одного боку отвір (21) для вставки лотків (3), 

заповнених інкубованими яйцями, в машину для перенесення, і на тому ж боці отвір (22) для 

видалення спорожнених лотків (3). 

13. Машина для перенесення за будь-яким із пп. 1-12, яка відрізняється тим, що містить 

електромотор (7) для приводу вказаної транспортної системи (6) для переміщення машини 

для перенесення по пташнику. 


