
Спосіб демонтажу графітової кладки ядерних установок, за яким використовують обертову 

платформу з гідравлічною системою підйому, який відрізняється тим, що до обертової 

платформи приєднують роботизований дистанційний маніпулятор з присосками та 

обладнанням для термічного різання, який розрізає і разом з гідравлічною системою підйому 

вивантажує графітові блоки та транспортує їх до контейнера зберігання радіоактивних 

відходів. 

 


