
Акустична система наведення на ціль для автономного керування безпілотними повітряними 

перехоплювачами та дронами-камікадзе містить модуль акустичних датчиків, модуль 

обробки сигналів, обчислювальний модуль цифрової обробки сигналів, базу даних, модуль 

порівняння, модуль керування напрямом, джерело живлення. При цьому модуль акустичних 

датчиків виконаний з можливістю приймання акустичних сигналів від повітряної цілі та 

передавання їх до модуля обробки сигналів. Модуль обробки сигналів виконаний з 

можливістю з'єднання з обчислювальним модулем для виконання цифрової обробки 

сигналів. Отримані параметри акустичного сигналу передаються до модуля порівняння, який 

виконаний з можливістю взаємодії з базою даних, в якій зберігається база акустичних 

сигнатур. Модуль порівняння виконаний з можливістю здійснення кореляційного аналізу 

між отриманими характеристиками сигналу та еталонними сигнатурами з бази даних. 

Модуль керування напрямом виконаний з можливістю наведення безпілотних повітряних 

перехоплювачів та дронів-камікадзе на ціль. 


