
Пристрій для контролю навичок збереження статичного положення тіла, що містить 

пінопластову поверхню та датчик вимірювання часу збереження стійкості пози та центра мас 

тіла, який відрізняється тим, що додатково містить п'єзоелектричні сенсори тиску та 

сенсори дотику, які розміщені у пінопластовій поверхні, та сенсорний модуль руху, який 

послідовно лінією інфрачервоного зв'язку з'єднаний із апаратною обчислювальною 

платформою та який послідовно лінією інфрачервоного зв'язку з'єднаний із персональним 

комп'ютером з програмним забезпеченням та системою аналізу даних на основі нейромереж. 

 


