
Пристрій для вдавлювання і витягання ряду шпунтових паль має головну балку, розташовану 

на поверхні ґрунту уздовж осі запроєктованого ряду шпунтових паль, яка складається з двох 

паралельних жорстких двотаврових балок, об'єднаних опорними рамами з гідроопорами, 

оснащену знімними захватами, які забезпечують можливість анкерування головної балки до 

вже заглиблених шпунтових паль, необхідну кількість яких (nа) визначають за залежністю 

(1), і має на кінцях місця кріплення упорних балок із гайками-гвинтами та гвинтовими 

анкерами, стовбури яких мають безперервне різьблення, крок якого дорівнює кроку лопатей 

гвинтових анкерів, на головній балці закріплені, з можливістю поздовжнього переміщення і 

передачі вертикальних реакцій, вдавлюювальний орган і несуча платформа, на якій виконані 

аутригери та встановлені: гідравлічний маніпулятор, насосна станція, пульт керування, блок 

автоматичної системи контролю та підтримання горизонтальності головної балки, катки, 

ролики та гідроциліндр механізму взаємного переміщення несучої платформи і 

вдавлювального органу відносно головної балки. Інший кінець цього гідроциліндра 

з'єднаний з поперечною балкою, на кінцях якої виконані затискачі, що ковзають полицями 

двотаврів головної балки 
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де: Ν - вдавлювальне зусилля, необхідне для занурення в ґрунт однієї шпунтової палі в даних 

ґрунтових умовах, кН; 

Q - частина ваги пристрою, прикладена по осі вдавлювального органу, кН;  

F1 - величина зусилля висмикування з ґрунту однієї шпунтової палі. кН;  

n - кількість вже занурених шпунтових паль на ділянці від осі гідроопори з боку А до осі 

чергової шпунтової шпунтової палі, що вдавлюється, шт., 
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