
Телевізійний сканувальний мікроскоп, який містить послідовно з'єднані тактовий генератор, 

формувач імпульсів гасіння, перший відеопідсилювач, проєкційну електронно-променеву 

трубку, об'єктив, за яким встановлено досліджуваний об'єкт, фотоелектронний помножувач, 

другий відеопідсилювач, компаратор, блок визначення координат, блок пам'яті, блоки 

порівняння координат X та Y, блок початку сканування, формувачі сигналів розгортки по 

координатах X і Y, перетворювачі напруга-струм та котушки відхилення по координатах X і 

Y, який відрізняється тим, що додатково містить блок визначення центра растра, блок 

формування растра, блок обчислення віддалі переміщення мікрооб'єкта, блок обчислення 

часу переміщення мікрооб'єкта та блок обчислення швидкості мікрооб'єкта, при цьому третій 

вихід формувача сигналів розгортки по координаті Y додатково з'єднано з першим входом 

блока формування растра, з першим входом блока визначення центра растра та з першим 

входом блока обчислення віддалі переміщення мікрооб'єкта, вихід якого з'єднаний з першим 

входом блока обчислення швидкості мікрооб'єкта, другий вихід тактового генератора 

додатково з'єднаний з першим входом блока обчислення часу переміщення мікрооб'єкта, 

вихід якого з'єднаний з другим входом блока обчислення швидкості мікрооб'єкта, перший 

вихід блока визначення координат додатково з'єднаний з другим входом блока формування 

растра, а другий вихід з'єднаний з другим входом блока обчислення часу переміщення 

мікрооб'єкта, перший та другий виходи блока пам'яті під'єднані до другого та третього 

входів блока визначення центра растра, відповідно, а п'ятий вихід - до другого входу блока 

обчислення віддалі переміщення мікрооб'єкта, перший та другий виходи блока визначення 

центра растра під'єднані до другого та третього входів блока початку сканування, відповідно, 

перший та другий виходи якого під'єднані до третього та четвертого входів блока 

формування растра, відповідно, перший та другий виходи якого з'єднані з другим та третім 

входами формувача сигналу розгортки по координаті X, відповідно, а третій та четвертий 

виходи - з другим та третім входами формувача сигналу розгортки по координаті Y, 

відповідно, щоб забезпечити формування сканувального растра змінних розмірів із 

центруванням відносно центра мікрооб'єкта та обчисленням швидкості його руху. 

 

 


