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(57) 1. Установка для выращивания зеленого
корма, содержащая многоярусный стеллаж
с горизонтальными направляющими на каж-
дом ярусе, тележки с поддонами, механизм
перемещения их по направляющим, распо-
ложенные по торцам стеллажа подъемники
с лифтовыми площадками, вертикальными
направляющими для их перемещения и при-
водом, средство для загрузки установки ма-
териалом для выращивания зеленого корма,
а также проем на нижнем ярусе для выхода
тележек из стеллажа, о т л и ч а ю щ а я с я
тем, что средство для загрузки установки
материалом для выращивания зеленого кор-

ма выполнено в виде размещенных за одним
из подъемников двух вертикальных стоек с
направляющими, установленной на них с
возможностью перемещения каретки, снаб-
женной сьемной платформой и приводом ее
перемещения, причем в верхней части кров-
ли установки закреплен по меньшей мере
один упор с возможностью взаимодействия
с обращенной в сторону подъемника торцом
съемной платформы, вертикальные стойки
расположены вблизи подъемника, а над упо-
ром установлены наклонные в сторону подъ-
емника направляющие.

2. Установка по п. 1 , о т л и ч а ю щ а я с я
тем, что направляющие подъемников выпол-
нены в виде рельсового пути, а лифтовые
площадки снабжены колесными парами.

3. Установка поп, 1 , о т л и ч а ю щ а я с я
тем, что съемная платформа установлена в
проеме для выхода тележек из стеллажа с
возможностью поворота в горизонтальное
положение под каретку.

Полезная модель относится к устройст-
вам для выращивания зеленого корма для
животноводства, птицеводства и рыбовод-
ства.

Известна установка для выращивания
зеленого корма, включающая многоярусный
стеллаж, тележки с поддонами, механизм
перемещения поддонов по ярусам и распо-
ложенные по торцам стеллажа подъемники
с лифтовыми площадками, причем, каждый
ярус стеллажа снабжен направляющими и
размещенными на них по меньшей мере в
два ряда тележками, поддоны установлены
на тележках, а механизм перемещения теле-

жек с поддонами по ярусам выполнен в виде
реверсивной лебедки с натянутым по ярусам
между рядами тележек тросом, на котором
поторцам стеллажа через ярус в шахматном
порядке закреплены толкатели, фиксаторы
лифтовых площадок и сами лифтовые пло-
щадки.

К существенным ее недостаткам отно-
сятся недостаточная надежность отдельных
ее элементов и недостаточная механизация
операций по разгрузке и выгрузке зеленого
корма, что в конечном итоге снижает произ-
водительность установки и ограничивает
возможную область ее распространения.
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В основу полезной мидели постаплечп
здача механизации загрузки установки ма-
фиалом (зерном) для пырэщипзмиязс.сно-
t корма без повышения эгергознкосги
ітзиооки и трудоемкости оо обслуживании 5
зиодиооремскном повышении производи-
льиости установки и надежности фуикци-
іированмя лифтовых зломпитов
ЇДЬЄММИКОВ.

Поставлсшірл задача решается тем, что 10
,'станооке д«я оыращипания золеного кор-
і, содержащей многоярусный стеллаж с го-
зонгальными направляющими па каждом
усе, тележки с поддонпмп, механизм пе-
меидения их по направляющим, располо- 15
:нныс по горцам степлзжл подьемпики с
фтопуми площадками, вертикальными на-
авляющими и приводом, средство для за-
узки установки материалом для
рэщиванил зеленого корма, а также про- 20
на нижнем яруса /уш выхода тележек из

гллажа, согласно изобретению, средство
•* загрузки установки материалом для вы-
диоамил зеленого корма выполнено о іш-
рззмещеиных за одним из подьемникоа 25
/х вертикальных стсск с нзпраолпющимм,
аиовленной на них с возможностью пере-
щення каретки, снабженной съемной
зтфориой и приводом ее перемещения,
ЇЧЄМ 0 верхней части кровли стеллажа 30
.реплен по меньшей мере один угор с
ЇМОЖКОСТЬЮ взаимодействия с обращеи-
і в сюрону подъемника юрцом съемной
кформы, оертикальныо стойки располо-
•ы вблизи ГІОДЬСМЇ'МКО, а пед упором ус- 35
овпены иакпонныси сюрону подьемиикп
• равляющис.
При этом направляющие подъемника

ут быть выполнены о виде рельсового
и, а лифтовые площадки снабжены колес- АО
А» парами.
Крср^а тою, съемная платформа может
ь установлена а проа^е дпл выхода т-э-
:ек из стеллажа с позможпосл ыо поаоро-
горизоталыюе положенно пуд кзрегку. 45
Полезная модель позволлеч зффекіивио
эниэиропать процесс за г рул ки устэнои-
•уія сырлщиваиия золеного корма иате-
лом для cm выращивании, о частности,
росшим зернам, что существенно сиижа- 50
"рудозатраты по оОглужипзнию данной
зиэьки Осз существенного повышения С І
ргоемкосіи. Кропэ того, повышается на-
иость функциониронания под-t еминков с
тосыми площадками и появляэгем поз- 05
сность повысить производительность ус-
ОВКИ 6G3 ДОПОЛНИТвЛЬШІХ CyU\QCTBOHHl>IX
эзт чз г-'.одернизацию. Указанные npo-

пэ позволяют обеспечить возмок-
ть

мбханиаиропанной установки дг.п пыращм-
DQHLU1 'Jfs.iOhTJfO КОрМа Д/ІИТвЛЬНЬІЙ СрОК Ц
UDTOHOMHon режима без знаиитольпых тру-
дозатрат si постоянных ncroMfEtiKon энергии,
Т.О. ИСПОЛЬЗСЖЭТЬ СЄ В фСрМСфСКИХ КОЗЯЙСТ-
оак D различнык кгіи.магическпх условиях
при оїраниченном количестое обслужиоаю-
щ*»го персонажа.

На фиг, 1 - представлено установка,
оОимтй оид; на фиг. 2 ~ разрез А-Л фиг. 1; на
фиг. 3-вид Б из фиг. 2; на фиг. А -узел Іфиг.
1.

Установка шелючает многоярусный стел-
лаж Ї, размещенный в корпусе, разделен-
ном глупой перегородкой 2 на две камеры -
нижнюю с люминесцентными лампами 3 и
верхнюю 4 - затемненную.

'Кроме того, в установку входит бак 5
систоли полипа. Ма торце столлзжа 1 уста-
новлен подъемник 6 с лифтовыми площадка-
ми. Аналогичный подъемник устаиорлен на
противоположном конце стеллажа 1. На кор-
пусе установи размещен реверсивный при-
ііод7стросом Q, натянутым через блоки 9 по
ярусам стеллажа 1 между рядами установ-
ленных на налраиллющих 10 тележек 11 с
поддонами 12. Подъемник б содержит
контргрузы и функционирует под действием
СИПЫ 1ИЖОСТИ.

Механизм перемещения тележек 11 с
поддонами 12 содержит толкатели 13, зз-
v-ч 1плспмыс на тросе 0, и запирающие стер-
жни 14, являющиеся фиксаторами
подъемников 6.

Подъемник G содержит лифтопые пло-
щадки 15, снабженные ст/лками 16. Запира-
ющие стержни 14 входят во втулки 1С,
фиксируй положение последних относитель-
но стеллажо 1.

Для загрузки проросшего зерна в уста-
новку имеется подъемный механизм 17, раз-
мещенный с торцевой стороны стеллажа 1
облизи подъемника G и содержащий две вер-
тикальные паправляющиэ 18, выполменныа
в аиле рельсового пути, подвижную каретку
19 с колесными пэрами и привод 20 каретки
19. Привод 20 может С>ыть выполнен в пиде
элоктротелп.

Злсктротвль размещена воеркией части
механизма 17 мажду иапраплягащими 18 и
соединена с карсткоп 14 при помощи крюка
и і роса.

1-І а коротко размещена съемная плат-
форма 21 с направляющими D ТОМ же ма-
правлонии, что и направляющие 10 на
прусах сісллажа 1. Съеммэя платформа 21 и
каретка 19 соединены между собой при по-

ззпармих слемааов Й виде пальцеа,
м соадмм*ї«{і?а тиюпиаип таким обра-
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нами 1? из верхнего яруса стеллажа 1 на
асрхмюю площадку аналогичного подъемни-
ка с лифторыми площадками, размещенного
о противоположной части установки;

- затем толкатели 13 возвращаются в
исходное положение, при отом стержни 14
выходят из птулок 16 обоих подъемников С
лифтовыми площадками ЇЇ, при достижении
толкателями 13 начального положения, дан-
ные подъемники рассоединяются со стелла-
жом 1 установки.

Далео подъемник 0, связанный с грузо-
подъемным механизмом 17, освободившись
от груза тележек 11. под действием контр-
грузов возвращается в исходное положение
(поднимается Dnepx), а подъемник на проти-

10

ооположном конце стеллачо 1 под действи-
ем массы толежек 11 с поддонами 12 опуска-
ется на нижний (2-й) ярус стеллажа 1,

- Аналогичные действия происходят
при кая;дом очередном ходе толкателей 13,
При этом количество перемещений теложек
11 с поддонами 12 зависит от количества
прусов стеллажа 1, а частота перемещений
зависит от времени, необходимого для пы-
ращивания зеленого корма.

Последним действием является выгруз-
ка тележек 11 с поддонами 12 с готовым
зеленым кормом с нижнего яруса стеллажа

15 1 по наклонным направляющим 24 через
проем для выгрузки готовой продукции.
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зом, что платформа 21 имеет возможность
поворота вдоль напртоляющих

Между направляющими 18 и подъемни-
ком б размещены наклонные направляющие
22, причем уклон выполнен в направлении
подъемника 6. В верхней части корпуса вы-
полнен проем для перемещения на лифто-
вую площадку 15 тележек 11 с поддонами 12.

На верхнем ярусе стеллажа 1 жестко за-
креплены, например, два упора 23, которые,
соприкасаясь со съемной платформой 21
при движении каретки 19 вверх, наклоняют
платформу 21 D сторону наклонных направ-
ляющих 22 и в момент сопряжения направ-
ляющих платформы 21 с наклонными
направляющими 22 верхнего яруса стелла-
жа 1 каретка 19 останавливается, формируя
наклонную относительно горизонта транс-
портную дорожку к подъемнику 6.

Для выхода тележки 1 U готовой про-
дукцией в установке предусмотрен наклон-
ный выездной путь 24, а для загрузки
поддонов 12 с проросшим зерном в тележки
и выгрузки готовой продукции предусмотре-
на специальная подставка 25. Наклонгый
выездной путь 24 размещен ьа нижнем яру-
се стеллажа 1.

Наклон направляющих 22 и наклон на-
правляющих выездного пути 24 иа нижнем
ярусе стеллажа 1 выбирают из условия пе-
редвижения по ним тележек 11 с поддонами
12 под действием силы тяжести.

В нижней части установки выполнен
проем для выгрузки готовой продукции, при-
чем съемная платформа 21 посредством
цапф крепится к корпусу вблизи проема и
выполняет функцию заслонки.

Необходимо также отметить, что конст-
рукция поддоноо 12 позволяет размещать их
один над другим и выбирать местоположе-
ние отверстия для слива раствора при уста-
новке поддонов 12 на тележке 11.

Установка работает следующим обра-
зом.

Перед загрузкой зерен злаковых в уста-
новку их предварительно промывают в под-
донах 12 в слабомаргзнцевой воде (процесс
обеззараживания) о специальных вагонет-
ках и подготавливают для загрузки в уста-
новку. Перед загрузкой зерна п установку
съемную платформу 21, установленную в
проеме выхода готовой продукции, перево-
дят из вертикального положения (функция
заслонки) в горизонтальное положение
(функция съемной платформы) и закрепляют
ее на каретке 19.

В процессе загрузки тележки 11 эе уста-
навливают на специальную подставку 25. а
поддоны 12 устанавливают на тележки 11
один над другим так, чтобы их сливные от-

верстия были расположены в противопо-
ложных сторонах дру ог друга

Тележки 11 с поддонами 12 устанавли-
вают ма направляющие съемной платформы

5 21, размещенной на каретке 19. Далее, при
помощи привода 20 кэретку 19 поднимают
до упоров 23 и продолжают далее подъем, в
процессе которого съемная платформа 21
соприкасаетсп с упорами 23 и поворачисает-

10 ся на угол, соответствующий наклону на-
правляющих 22 верхнего яруса стеллажа 1.
При достижении заданного угла наклона
съемной платформы 21 до уровня наклона
направляющих 22 под действием силы тяже-

15 сти происходит скатывание тележек 11 с
поддонами 12 со съемной платформы 21 по
направляющим 22 на соответствующую лиф-
товую площадку 15 подъемника 6.

Затем каретку 19 опускают в крайнее
20 нижнее положение для следующей загрузки

тележек 11 поддонами 12 с проросшим зер-
ном.

После зі ого включают привод 7, при
этом запирающие стержни 14 выходят из

25 втулок 16, лифтовая площадка 15 подъемни-
ка 6 под действием массы по меньшей мере
2-х тележек 11 опускается на соответствую-
щий ярус стеллажа 1. Толкатели 13 переме-
щают тележки из подъемника 6 на

30 направляющие 10 яруса. Раз в сутки проис-
ходит заполнение верхнего яруса установки
новой партией тележек 11с поддонами с
проросшим зерном и выгрузка зеленого кор-
ма из нижней камеры 3 установки. Уломяну-

35 тый процесс разделен на два постоянно
повторяющихся цикла, первый - ввод оче-
редной партии тележек 11 с поддонами 12 с
проросшим зерном о установку, второй -
выход из установки тележек 11с поддонами

40 12 с готовым зеленым кормом.
Схема работы установки состоит из сле-

дующих действий:
-при помощи подъемного механизма 17

тележки 11 с поддонами 12 с проросшим
45 зерном поднимают на уровень наклонных

направляющих 22, формируют наклонный
транспортный путь из направляющих подъ-
емного механизма 17 и наклонных направ-
ляющих 22 и под действием силы тяжести

50 перемещают тележки 11 на верхнюю пло-
щадку 15 подъемника 6;

- приводят о действие толкатели 13, од-
новременно с движением толкателей 13 син-
хронно перемещаются стержни 14

55 установки (см. фиг. 1, 4);
- толкатели 13 перемещают тележки 11

с поддонами 12 с площадки 15 подъемника
6, связанного с грузоподъемным механиз-
мом 17, на верхний ярус стеллажа 1. При
этом происходит выход тележек 11с поддо-
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